PRV 



PCT/SE200'i 70 00 ^08 



PATENT- OCH REGtSTRERINGSVERKET 

Patentavdelningen 

Intyg 

Certificate 




Harmed intygas att bifogade kopior dverensstSmmer med de 
. bandlingaz som ursprungligen ingivits till Patent- ocb 
registrezingsverket i nedaxmamnda ansSkan. 

V»7c^~-~-. This is to certify that the annexed is a true copy of 

® ' ^ ^/fjc the documents as originally filed vitb the Fatent- and 

^ . Registration Office in connection with the following 

^\ P^^^°^ application. 




Sdkande Parker Hannifin AB, Trollhattan SB 

Applicant (s) 



(21) Patentansokningsnummer 0300762-2 
Patent application number 



(86) Ingivningsdatum 2003-03-21 
Date o£ filing 



Stockholm, 2004-03-23 



For Patent- ocb registreringsverket j 
For the Patent- and Registration Office ^ 




Marita dun 

Avgift 
Fee 



PRIORITY 
DOCUMENT 

SXJBMITTED OR TRANSMITTED IN j 
COMPLIANCE WITH RULE 17.1(a) OR (b) I 

i 



PATENT- OCH 
REGISTRERINGSVERKET 

SWEDEN 



Postadress/Adress Telefon/Phone 
Box 5055 +46 6 782 25 00 

S-102 42 STOCKHOLM Vx 08-782 25 00 



Telex 
17978 

PATOREG S 



• Telefex 
+46 8 666 02 86 
08-866 02 86 



116254AM/mm (prio) 
2003-03-19 



1 



*i tentkravl. 



TITEL 

Anordning f&r styming av hydrauHska drive^regat. 
TEKNISKTOMRADE 

Fdreliggande uppfinning avser en anordning for styming av tvS med varandra 
samverkande liydrauiiska drivaggregat eniigt ingressen till efterf5ljande pa- 



10 TEKNIKENS STANOPUNKT 

I vissa appiikationer av hydrauiiska system f&rekommer styming av tvd driv- 
aggregat som med skikJa rdrelser driver ett arbetsaggregat. Hdn^d kan ingd 
en hydraulisk motor som art)etar under mycket variersmde belastning 5yer 
15 (Men, vilket hittills inneburit vissa problem. Ett vasenKgt problern ar risken fSr 
interferens mellan de tvd drivaggregatens funldioner. \^are kan tr5glieten I 
ett konventionellt hydraulsystem innebSra att hydraulvdtekeflddet ej rScker till 
f&r att f5r85r}a motom. En annan kritlsk situation med risk f5r kavitationsska- 
dor sir nar motom manovreras till stoppldge. 



20 



25 



Genom WO 01/84910 ar l^nt ett datorstyrt system fdr styming av matningen 
av ett sSgaggregat pS basis av ett flertal styrparametrar. 

REDOGORELSE FCR UPPFINNINGEN 

^idamSlet med fdreliggande uf^nning 3r att skapa en anordning, vid vllken 
Interferensproblem elimineras mellan stymingen av tvd skikia men samord- 
nade arbetsrorelser hos tvS hydrauiiska drivaggregat. 



30 NSmnda andamal uppnds medelst en anordning eniigt fdreliggande uppfin- 
ning vars kSnnetecken framgar av eflerfdljande patentkrav 1. 
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FIGURBESKRIVNING 

Uppfinningen skall i det fSIJande ndrmare forklaras med nSgra utf&ringsex- 
empel under hSnvisning till blfbgade ritningar, p& vlika 

Fig 1! visar ett hydrauliskt system I vjiket ingar anordnlngen enligt uppfin- 
ningen i en f&rsta utforingsfonn i accelerationsiage.. 

Fig. 2 en detaljvy av systemet enligt fig. 1 1 stopplage. 

Fig. 3 ir en detaljvy av systemet enligt fig. 2 i regierlSge, 

Fig. 4 >risar en vidareutvecklad del av det hydraullska systemet enligt upp- 
finnir^en I regierfSge, 



Fig. 5 §r en deteljvy av delen enligt fig. 4 i accelerationsldge, ocii 

Fig. 6 dr en motsvarande detaljvy i stopplage. 

20 FOREDRAGNA UTFORINGSFORMER 

Ett hydrauliskt system viti vllken anordningen enligt uppfinningen ar tillamp- 
bar visas sdtedes i exemplet enligt fig 1 . 1 systemet ingdr en hydraulvatske- 
kanai 1 f5r ett huvudflSde frin en ej vised hydraulvatskepump. Dessutom 

25 finns en hydraulvStskevolym v. 1 vllken upprStthdlles ett hydraulv3tsketryck. 
HydraulvStska under tryck dr det drivmedium som dr InrSttat att drive ett i 
systemet ingaende forsta drivaggregat i form av en hydraulmotor 2 med en 
utgSende rotatlonsaxel 3, som ar Inrattad att driva nSgon form av arbetsag- 
gregat som skall utf5ra en viss arbetsuppgift, exempelvis en sdg 11, sdsom 

30 en kedjesag, i ett skdrdaraggregat 12 for skogsawerkning, ngnnare bestdmt 
sdgning av timmer. HSrvid utsattes sagaggregatet och hydraulmotom med 
sin utgdende rotatlonsaxel for stora momentana variationer i belastning 
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medfSrande risk f&r stora momentana varvtalsvariationer. Exempef pd en typ 
av hydFaulmotor som anvdnds f5r dylika apptikationer Sr hydrauliska axial- 
kolvmaskiner av typ "bent axis", se exempelvis US 6 336 391, aitemativt 
. "iniine'-typ. Aven annan typ av hydraulisk motor §r t§ni(bar, t.ex. kuggiijuls- 
5 motor. Hydraulmotom uppvisar en intoppssida 4. pi vilken liydraulvatskan 
tillfores under tryck, och en uttoppsskla 5 frdn vilken hydraulvStskan strom- 
» mar vidare i iiuvudkanalen 1 efter tryclcfall i motom. I hydraulsystemet ingar 

" vidare en flodesstyrventil 7 med ett Inlopp 8 och etl uttopp 9 och ett genom- 

lopp 10 i en ventllslid, som kan omstallas mellan oppet och stingt I3ge under 
10 inverkan av en elhydrauiisk manoverventil 6, som Sr omstallbar melian frSn- 
Idge och fillSge, d v s stopplage och start/driftslage medelst ett ej visat mand- 
verdon. som manovreras av en operator/dator. 

FI5de88tyrventilen 7 enligt uppfinningen 3r i det visade exemplet inkoppiad 
15 after hydrauimotom 2 pd dess uttoppssida 5 och har i det visade exemplet 
forutom start/stoppfunktion en reglerfunktion 1 fbnn av en konstantflSdesfunk- 
tion som ar innSttad att nSr mandverv^tilen 6 3r I driftsldge och hydrautfldde 
genomstfommar fiddesstyrventilen uppratthdila ett huvudsakligen konstant 
hydraulfldde genom hydrauimotom 2, i princip oberoende av belastningsvari- 
20 ationer hos motom. Fiddesstyrventilen 7 ar lampligen av tvavSgstyp, d v s 
med inioppet 8 och utioppet 9. varvid genomioppet 10 ar inrattat att variera 
sin genomloppsarea i beroende av rSdande fidde. Oetta avkannes i exemplet 
genom avkanning av tryclcfall over en efterfoljande areaforindring t ex en 
strypning 15 i huvudkanalen 1 via en styrkanai 16 och via en styrkanal 22, 
*.'-: 25 som ar ansiuten till huvudledningen 1 fore strypningen 15. varigenom flodet 
: genom motom styres medelst fiddesstyrventilen i beroende av tryckskillna- 

■ den over strypningen. TryctcavkSnnlngen f5re strypningen ieds via man6ver- 

ventilen 6. Dock kan strypningen placeras aitemativt pd olika stSllen i syste- 
\ Y met. f&rutom efter konstantflddesventilen, sSsom visas i fig. 1 . alternativt fore 

' 30 motom 2 eller mellan motor och ventll. 6ver motom 2 Sr inkoppiad en shunt- 
lednlng 24. 1 vilken ingSr en backventll 25, som ar inrattad for tryckavlastning 
% . : * . genom att kunna oppna vid tryckstdtar pS motoms utioppssida. 
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Funktionen hos den httOils beskrivna delen av hydraulsystemet. dvs f3r driv- 
ning och styming av motom 2. skali nu beskrivas mod hinvlsning till fig. 1. 
Den dvergripande driftsfdmtsdttningen f5r uppfinningen §r att ett s3 konstant. 
5 optimerat varvtal som mojiigt hos motom 2 och dess utgaende rotatlonsaxei 
3 skall uppratthlkllas under normal drift och att extrema, momentana varvtals- 
« Sndringar skall motverkas i sa hog grad som m5jllgt, trots momentant belast- 

ningsbortfall. Ett exempel pa sddan applikation 3r saiedes genomsligning av 
en timmerstock 23. dar risk for s.k. rusning uppstar p.g.a. ackumulerad ener- 

10 gt i Siangan m.m. synrix)li8erad med v, ndr stocken ar genomsdgad och be- 
lastningen bortfaller. Detta loses genom att flddesstyrventilen 7 dimensioned 
ras att ariseta med snabb respons och genom att denna ventii ar pfacerad 
efter motom 2, d v s dess utIoppsskJa 5. Nir mandven/entilen 6 tiefinner 
sig i stopplSge 3r fiddesstyn/entilen 7 styrd att vara stdngd genom veri^an 

15 firdn s^temtryck via en styrkanal 17. styrtryck frdn en andra styrkanal 20 och 
en ventilQader 18. i stoppiaget verkar pumptrycket direkt pi styrventilens 7 
ena styrsida elier styringang 28 via styrkanalen 20, vilket medfor att sllden 
med genomloppet 10 gar i andlage och stanger av hela huvudfiddet. Dien 
eventuelia LS-avkanningen via en avkanningskanal 19 kanner samtidigt av 

20 ISgtryck. Om pumptrycket skulle falla minskar kraften som hdlter flddesstyr- 
ventilen stangd. A andra sidan minskar samtkligt den kraft som viii rotera 
motom. 

N3r mandverventilen 6 omstaiies frdn stopplige tHI startldge, dppnas flddes- 

u • m 

'•*': 25 styn^ntilen 7 av QSdem 18 och hdiles dppen. eflersom styrarean nu kSnner 
i trycket i styrkanalen 22, vilket vid starUiget 3r samma som i styrkanalen 16. 

'•'*- Under drift arbetar fiddesstyrventilen 7 som en konslantnSdesventil, varvid 

y-^ efterstravas att hydraulvatskeflodet genom fiddesstyrventilen och ddmned 

genom motom 2 hSIIes konstant, genom att ventilen dr fuilt dppen ngr fiddet 
30 ar for ISgt, och efterstravar att strypa fiddet, dvs bromsa motom, nar fIddet 
Sr for hdgt. Om LS-avkanning forekommer avkannes systemtryck vilket ger 
maxfldde. Vid stopp bromsas motom pd baksldan genom att mandverventi- 
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len 6 liter omstiHes till stoppiage varvid fiddesstyrventilen 7 omstaUes till 
stSngt lage. 

Vid sdvSI konstantflddesstymlngen som vid stopp sSkerstdlles hela tiden hyd- 
5 raulvatsketrycket vid motorinloppet 4 genom systemet enligt uppfinningen till 
sklllnad frSn k§nda losnlngar med stoppventll och eventuell konstantflodes- 
ventll fdre motorn ddr risk finne for ait motorn gar fortare an vad flodet rdcker 
till och ddrmed roterar som kaviterande pump. 

1 0 i hydraulsystemet ingdr Sven ett andra hydrauliskt drivaggregat f&r drivningen 
av arbetsaggregatet, vilket nu skall beskrivas fbrst med hSnvisning till fig. 1 . 1 
detta exempel visas arbetsaggregatet i form av det ovan nSmnda aggregatet 
12 som bestSr av en hydrauliskt driven kedjesdg 11 med en sdgkedja 31 i 
form av en dndids slinga. som drives runt medelst ett drtvhjul 32, som ibteras 

15 kring sin rotatfonsaxel 33 medelst hydraulmotoms 2 uigdende rotatkmsaxel 
3. SSgkedjan uppbares av ett sdgsvSrd 34, som 3r sv3ngbart kring drivaxein 
33 f5r att utfora en sdgrdrelse for genomsdgning av en timmerstock 23. Det 
andra drivaggregatet 36 utgores i det visade exempiet av ett svardmatnings-r 
aggregat som ar hydrauliskt drivet och bestdr av en firam- och dtergaende 

20 hydraulenhet i form av en kolvcylinder 37 som dr dubbelverkande i utfdrandet 
enligt fig. 1. Dess firam- och dtergaende linjSra rdrelse overfgres till en 
svangningsrorelse, d v s svdrdmatningsrorelsen kring axein 33 genom att 
kol^tdngen 38 i sin yttre ande ar excentriskt kopplad till svirdet 34 via en led 
39 och en linkarm 40. F6r stymingen av svSidmatningen 3r anordnad en 

25 trelSges hydraulventil 41 , som utg6r manSven/entilen fdr svdrdmatningen. 

Sdgmomentet, d v s det vridmoment som hydraulmotoms 2 utgdende rote- 
tionsaxel 3 bslastas av, varierar i beroende av hur hdrt sdgsvardet 34 mates, 
d V s hur stor kraft eller vridmoment som matningsaggregatet 36 anbringar pS 
30 sagsvSrdet. Det kravs sdiedes en val kontroilerad syardmatning for att uppna 
en sa optimerad sagprocess som mojiigt, d v s timmerayverkning eller ge- 
nomsagning pS kortast mdjiiga tid genom en vdl awagd kombination av op- 
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timering av matningskrafl och motorvarvtai hos hydiaulmotom 2. Delta har 
sdledes I58t8 genom samkdming av flddesstyrventilen 7 och sv3rdmatnings- 
funktionen. Detta gores i dot visade exemplet genom att flddesstyrventUens 
slid 3ven reglerar svdrdmatningen. Hdrigenom kommer svdrdmatningen att 

5 styras av motorvarvtalet. Sd lange varvtaiet inte ndtt upp till en storlek som 
efterstrdvas tillses att matningen dr avstSngd. Om sSgen gSr tungt minskar 
varvtaiet, vllket darmed ocksS minskar matningen, varvid varvtaiet 6kar. Om 
sagen gar latt, d v s belastningen pS rotatlonsaxein 3 minskar, okar mo- 
torvarvtalet varigenom matningskraflen okar, d v s att svSrdets matningsro- 

10 raise okar. Motorvarvtalet och dSmned ocksa sigkedjans Idphastighet runt 
svardet regleras sdledes genom att svSrdmatningen eller nSrmare bestSmt 
matningskraften okas eller minskas. 

MandvervenUlen 41 fSr svSrdmatningen styr sdiedes ett tlllfldde till kolvcylin- 
15 dem 37 ndrmare bestimt till c^inderkamnraren 43 pS kolvens 42 ena sida 
via en Idrsta hydraulvStskekanal 44, varvid ett franfl5de via en andra hyd- 
raulvdtskekanal 45 frSn cylinderkammaren 46 pd kolvens motsatta sIda leder 
fiddet via manoverventiten till en tank 47. 1 fig. 1 visas mandverventiien 41 i 
avstdngt Idge. Hdrvid har flddesstyrventllen 7 stallts i helt oppet lage, dvs 
20 startlage, genom aktivering av mandverventiien 6. Detta ger ett acceiera- 
tionstage fdr sagens rotatton medeist motom 2, dvs innan sSgen gdr in i 
stocken 23. 1 ett andra I3ge. stopplSge f5r sdgen, se fig. 2, har samtidigt som 
fiddesstyrventiien 7 stallts i stdngt iage. ventilen 41 vSxIats. varvM sker mot- 
satt matning dvs tillfldde via kanalen 45 och d3mned en retuirorelse hos 
25 rnatnlngssvardet i motsatt svSr^ningsriktning dvs moturs, dd sdgen stoppas 
och SteigSng skall ske. i ett mellanldge/regleridge, I dot visade exemplet 
konstantflddesreglering , sker matning framdt. dvs tillfldde via kanalen 44 
varvki svSrdet matas medurs, se fig. 1 odi 3. Hydrauiflddet for svardmat- 
nlngen kan erhallas via reduceringsventii. 

30 

Eftersom bSde svardmatningsfunktionen och konstantfl6desfunktlonen regle- 
rar varvtaiet hos hydraulmotom 2 ar det viktigt att de bdda funktionema Inte 




7 



tilldts inteifereFa med varandra. Denna risk eKmineras genom att stymingen 
samordnas genom att samma ventiislid eller dtminstone samma ventilslidr5- 
relse styr bada fiinktionema i t)eroende av mandvreringen/regleringen av 
flfideastyrventiten 7 eSaom visas med utioiandena enligt fig. 1-6. Vid utforan- 
5 det enlrgt fig. 1-3 har flddesstyrventiien 6 och mandverventllen 41 separata 
ventlllcroppar. t ex slider, som 3r mekaniskt f5rt>undna. i exemplet stelt f5r- 
bundna. t.ex. med en stdng 48. Sjl att de utfSr samma rSreise. 

Vid utforandet enligt fig. 4-6 3r siiden gemensam for bida funictionema, dvs 

10 flodesstymingen till den roterande motom 2 och svMrdmatningen. Siiden 50 i 
flddesstyrventiien 7 dr I dettei exempel utfdrd som en kolv, som ar r&riig i ett 
cylinderiopp 51 Hnjdrt tram och Star under inverkan av dels tvd motverkande 
styrtryck via styrkanafema 16, 22' frdn dmse skfor om strypningen 15 och 
dels kraften frin en QSder 52. Starl/stoppvSxIlngen Sr for enkeRiets skull ej 

15 vised i fig. 4. Styrtrydcen biMas i respektive cylinderkammare 53, 53' pd 
dmse sMor om kolven/siiden 50 o(^ skaf^r en tryckkraft mot respektive koly- 
yta 55, 55*. Fjddem 52 som lampiigen Slt justerar med avseende pd sin Q3- 
derf&rspanning. ger erforderllg tillskottskraft fdr att bestSmma vM viiket 
tryckf^li over strypningen 1 5 och darmed varvtal hos motom, d3r siiden bdijar 

20 rora sig. I ventllhuset ar anordnade ett antal kanaler for de hydraulfldden som 
skait regleras medelst ventilen. Huvudfiddet, dvs det flode som driver mo- 
tom 2 och som skait regleras primdrt avflodesstyn/entilen 7, inkommer via ett 
Inlopp 12 och utstrommar via ett utiopp 13. Fiddesregleringen sker genom att 
siiden pi k3nt aatt upp>^8ar en huvudkanal i form av ett ringfbrmigt huvud- 

25 spdr 54 och en strypkant 56' i sIMens 50 bom 56. Genom spdrens axielia 
fSrskjutning under inverkan av styrtrycken och IJ^dem 52 regleras strom- 
ningsarean meUan Inlopp 12 och utiopp 13 varigenom huvudfiddet regleras. 
Som antydes med stneckade linjer, kan strypkanten 56' vara utfbrmad med 
krypspdr, vllkas uHbrmning pSverkar styrkarakteristiken. 

30 

I det visade exemplet ar anordnat i samma ventiislid 50 ytteriigare en kanal i 
form av ett ringformigt spar 57 samt tva hydraulflodeskanaler 58. 59 i ventil- 
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huset Dessa bitda kanaler och krypspSret 57 ingSr i hydraulvatskekretsen 
«>r svfirdmatningen. som i exemplet enllgt fig. 4^ dock fer enkelhets skull 
utnymar en hydraulcyllnder 60 av enkelverkande typ. varvid svardmatningens 
relurrOrelse tlllfSrsakras medelst en tryckQader 61 och den ena hydraulvSts- 

6 keledningen Sr uteiamnad. Kanalen 59 stSr sSledes via hydraulvdtskeled- 
ningen 44 i kommunikation med cyllnderkammaren 43 p4 kolvens 42 ena 
sida. medan den andra kanalen 58 via en ledning 62 stSr i kommunlkatton 
med en tryckkaila fOr hydraulvdtska. Vidare ar kanalennas 68. 59 mynningar 
63. 64 i loppet 51 placerade pd Omse sidor cm en skUjevSgg 65 vars ISge Sr 

10 noggrant valt i f6rh§llande till strypspSrets 57 ISge. Det kan konstateras att 
svardmatningsfiedet Sr avsevSrt mindre an huvudfiedet, exempelvis 10% av 
huvudflddet, varfOr dimenstonema pli de tvS strypstailena ar belt olika. 

Genom anordnlngen enllgt uppfinnlngen kommer harigenom svardmatningen 
15 under en sdgoperatlon, d v s sSgens eller nannard bestamt sigsvardets 
svangningsrtrelse att regleras sd att varvtalet optlmeras. Systemet ar se- 
kvensstyrt. dar svardmatningen har prlorltet. Slidens 50 kanaler, dvs kanalen 
54 far huvudflSdet till motom 2 och kanalen 57 tar matnlngsflddet skall vara 
anordnade sd, att vid accelerationsiaget enllgt fig. 5. dvs fulit dppet huvudflO- 
20 de. ar matnlngsflddet stangt. 

Det fdreligger ett deltatryck Over flOdesstyrsliden over hela flddesomradet och 
nar trycket overvunnit fjaderfOrspanningen bdrjar sliden att r6ra sig, se fig. 5. 
Man kan sSledes utnyttja en slldrOrelse fCr att reglera lasten, Innan stryp- 
25 kanten 56' barjar stanga huvudflddet. 

Da motom stoppas. skjuts sllden 50 at vanster, vanrtd huvudflddet stoppas. 
Genom att sllden ar fdrsedd med draneringshdl 66 kommer dessa i kontakt 
med svardmatningscylindem varfSr denna atergfir till urspmngsiaget under 
30 Inverkan av returfjddem 61 . 
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Genom ytterilgare en kanal 1 form av etl sp&r eHer llknande i sliden har 
des erh§IHts en extra kanal med en oppningsarea som varlerar med fto- 
deWarvtalet. Denna kanal kan dH utnyt^as att strypa flSdet tlli exempelvte en 
svardmatnlngscyllnder. Pa delta sStt regleras svardmatnlngskraften for att 
5 hdlla motorvanrtalet vid en driftspunkt nSgot ISgre an Installt maxvan/tal. Om 
tryckel pd cyllndem inte kan hollas uppe trots att lastregleringsarean pS sli- 
den ar fiiilt 6ppen (Intriffar exempeMs nSr sigen gSr ur stock) sjunker be- 
lastnlngen pa motom vllket Innebar att vanrtalel vHI 6ka. men harvid flyttar sig 
sliden ytterilgare sa att sliden stiyper motoruHoppet och dSrmed begransas 
10 vanrtalet med hi§lp av konstantflSdesregleringen. Genom justerlng av fj^- 
dems lerspannlng. justeras bSde driftspunkt och maxfKkJespunkt. De foljer 
med andra ord varandra vilket gor systemet lattare att st§lla In. 

En annan foixlel med att Integrera lastreglering med konstarrtfiSdel Sr natur- 
15 llgtvis ekonomln. Det behSvs betydligt fSrre komponenter vllket sparar peng- 
ar, vikt och utrymme. 

Uppflnnlngen ar ej begransad till ovan beskrivna utforingsexempel. Exempel- 
vls kan sSgen vara av annan typ. tex. clricelsiig. bandsSg elier linjar bladsig. 
20 Uslen kan vara av hell annat slag t.ex. en borrutmstnlng eller valsar, som 
roteras och vllkas varvtal pavericas av en annan matnlngsrSrelse. 

For samk6mlng av de tvS funktlonema fISdesstymIng och matnlngsrSrelse far 
att styra tvli med varandra samverkande drivaggregat §r det ej nodvSndlgt att 
25 start/stoppfunktlon och konstantflodesreglering §r Integrerade I en och sam- 
ma ventilkomponenl. Med konstantflodesreglering avses att konslantflode 
efterstravas. men att det veritllga flodet kan variera. I princip kan fISdet styras 
I beroende av andra vlllkor an konstantflodesreglering. 

30 Med aweri^nlng av timmer. respektive stock avses sSval skogsaweritning 
som kapning av slockar Inom tr*. och papperslndustrien. Aven sSgnIng av 
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bearbetat tra. sSsom virke, 3r tinkbara tiiiampningar. i prindp &r all slags 
materialbearbetnlng ^nkbara omrdden. 
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PATENTKRAV 



1. Anordning for styming av tvd med vatBndra samverkande driv- 

aggregat, av vilka det ena utgdres av en hydrauliskt driven motor (2). ingd- 

5 ende i ett hydraulsystem i vilket hydrauivatska under tryck bildar ett huvud- 
flode genom en huvudkanal (1) I vllken motom ar inkopplad, varvid motom ar 
inrSttad att drive en varierande belastning, och en eller fl^ra ventller (6, 7) ar 
inrSttade for styming av hydraulvatskeflddet genom motom dels under drift 
och dels for start och stopp av motom, varvid en av ventiiema utgdres av en 

10 fiddesstyrventil (7), som Sr inrattad for fiddesstyming av hydrautvStskeflddet 
genom motom, varvkl det andra aTt)etsaggregatet (37/60) §r inrSttat att utfbra 
en arbetsrSrelse, som under inverkan av hydrauifidde under tryck pdverkar 
t)elastningen av motom, kannetecknad d 3 r a v, att flddet av hyd- 
rauivStel^n till respektive frSn det andra arbeteaggregatet sty res samordnat 

1 5 mml sfymingen av flddet genom motom. 



2. Anordning enilgt patentkrav 1, kSnnetecknad darav, 

att fI5desregleringen utgdres av konstantflddesreglering av motom (2) som 
uppvisar en u^dende rotationsaxel (3) f5r drivning av belastningen under 
20 varierande drivmoment. 



. 3. Anordning enligt patentkrav 2, varvid da bSda drivaggregaten 

(2,37/60) dr inrSttade att driva ett arbetsaggregat (12) och att det andra driv- 
aggregatet utgdres av en hydiaulisk kolvcylinder (37/60), 
25 kannetecknad d§rav. att hydraulvatskeflddet fdr drivning av kolv- 
cyiindem (37/60) styres mekaniskt samordnat med styming av huvudfiddet 
genom motom (2). 

4. Anordning enilgt patentitrav 3. kSnnetecknad darav, 

30 att fiddesventilen (7) uppvisar dels kanaler for Inlopp och utlopp (12, 13) av 
huvudfiddet genom motom (2) och dels Stminstone en separat kanal (58, 59) 
fdr flddet till respektive frdn kolvcylindem (37/60), att flddesstyrventilen upp- 
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visar en e!ler flera rortlga ventilkioppar (50. 51) lnr§ttade att genom en ventlJ- 
r5relse samonlnat reglera sSval huvudfldd^ som fI6det tilMn kolvcylindem 
(37/60). 

5 5- Anordning enligt patentkrav 4. varvid fiddesventHen (7) utgdres 

av en slidventil med en under inverkan av styrtryck linjart fram och ater rSrllg 
kolvslld (50) forsedd med en kanal (54) for reglering av huvudflodet via ett 
test inlopp (12) och utiopp (13) I ett cylinderlopp (51) I ventilen, 
kSnnetecknad darav, att kolvsliden(50) uppvisar Stmlnstone en 
10 ytteriigare kanal (57) f6r reglering av flddet f5r drivning av kolvcylindem, var- 
vkl ytteriigare fasta kanaler (58, 59) ar anordnade i cylinderioppet (51). 

6. Anordning enligt patentkrev 3, kin neteckna d ddrav, 
att kolvcylindem (37) 3r av dubbelverkande typ. 

15 

7. Anordning enligt patentkrav 3, kinnetecknad dSrav, 
att kolvcylindem (60) Sr av enkelverkande typ. 

8. Anonjning enligt patentkrav 3. varvid arfoetsaggregatet (12) utgd- 
20 res av ett sdgaggregat med en sdgkedja (31) inrdttad att Idpa i en sluten 

slinga runt ett I en matningsroreise r&rilgt sagsvSrd (34) for awerkning av tra. 
kannetecknad darav. att motorn (2) 3r inrattad att rotera sdgked- 
Jan (31) ocii att kolvcylindem (37/60) ar inrgttad att driva sdgsvSrdets mat- 
ningsfdrelse. 

25 

9. Anordning enligt patenfl<rav 8. kdnnetecknad dSrav, 
att matningsr5relsen dr en svSngningsrSrelse. 

10. Anordning enligt patentkrav 2, kinnetecknad dirav, 
30 att fiddesstyrventilen (7) ar inrattad for siival start/stopp som konstantflodes- 

regiering av motom (2). 
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SAMMANDRAG 

t 

FOreliggande uppfinning avser en anordning fOr styming av tvS med varandra 
5 samverkande drivaggregat, av vilka det ena utgdres av en hydrauliskt driven 
motor (2). Denna ingir i ett hydraulsystem i vilket hydraulvStska under tryck 
blldar ett huvudflfide genom en huvudkanal (1) i vilken motom Sr inkopplad. 
Motom driver en varlerande belastning, och en eller flera ventiler (6, 7) styr 
hydraulvitskeflddet genom motom dels under drift och dels fdr start och 
10 stopp av motom. En av ventilema utgdres av en flfidesstyrventil (7) Wr fl6- 
desstyming av hydraulvdtskeflddet genom motom. Det andra arbetsaggre- 
gatet (37) utFOr en arbetsrdrelse, som UDder inverkan av hydraulfldde under 
tryck pSverkar belastningen av motom. FlOdet av hydraulvdtskan till respekti- 
ve frdn det andra arbetsaggregatet styres samordnat med stymingen av fld- 
15 det genom motorn. 



(Fig. 1) 
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